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Yakin Resim
Fotogrametrisine
Giris: Goruntuden
Modele

1. Hafta: Temel Kavramlar ve Tarihge

_ media

Fotograf sadece bir ani degil, bir veri deposudur.

65" A NotebookLM



&
Fotogrametri Nedir?

_i_

Sekil ve konum belirlemek amaciyla _
goruntulerin olculmesi ve yorumlanma3|

yontemlerini kapsar.

Temel Prensip

Nesnenin fotografla kaydedilebildigi
her durumda uygulanabilir.

Amac

Bir nesnenin dijital formda (koordinatlar)
veya grafik formda (cizimler, haritalar) tc
boyutlu yeniden insasi.
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Goriintlileme
Sistemi

Nesne
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Fotogrametrik Surec
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Alimi

p| Fiziksel modeller ve
goruntuleme sistemi.

Goruntuleme
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Radyometrik ve
geometrik veriler.

Goriintiileme
Sistemi
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Nesne

Yeniden Insasi

Matematiksel
doénusumler.

Bilgi, deneyim ve beceri model kalitesini belirler.
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Olcek Kavrami (The Scale)
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® Olcek (m): Nesne mesafesi ile kamera
sabiti arasindaki iligkidir.

® Dogruluk: Gorlntldeki 6lcim hatasi,
nesne uzayinda olcek katsayisi (m) ile
carpilir.

® Karmasik nesnelerde olcek goruntu

boyunca degisebilir.
A
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Fotogrametrinin Siniflandiriimasi

Kamera Konumuna Gore Resim Sayisina Gore
e Uydu ve Hava Fotogrametrisi (h > 300m) ¢ Tek Resim
e Yakin Resim Fotogrametrisi (d < 300m) e Stereo (Cift) Resim
ﬁg ¢ Makro Fotogrametri (m > 1) e Coklu Resim (Demet Dengelemesi) %}
Yénteme Goére Islem Zamanina Gore
e Analog (1980 dncesi) e Offline
e Analitik e Online
e Dijital e Gercek Zamanli (Real-time)
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Endustriyel Uygulamalar

« Otomotiv ve Havacilik: Kalite kontrol ve
tersine muhendislik.

» Guvenlik: Carpisma testlerinin analizi.

» Etki: Temassiz, yuksek hassasiyetli 3D
olcum.
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' Mimari ve Kiiltiirel Miras

e Tarihi binalarin
belgelenmesi ve rolove.

e Restorasyon projeleriicin
althk.

e Hasar gormus yapilarin
yeniden insasil.

e Arkeolojik kazi alanlarinin
haritalanmasi.
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Tip ve Biyostereometri

it ataeet
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"« Biyostereometri: Insan viicudunun hassas 8lctimdi.

e Omurga deformasyon analizleri.
. » Cerrahi navigasyon ve hareket analizi.
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Adli Tip ve Ozel Uygulamalar

Adli Fotogrametri / Makro Uygulamalar
= = |

e Kaza yeri inceleme ve hukuki e Mikro Olcekli objelerin (Orn. 6rimcek agi,
kanit belgeleme. ~50 um) 3D modellenmesi.
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Baslangic¢: Analog Donem ve Kokler

» 1850’ler: Aimé Laussedat (Fransa) -
‘Metrofotografi’ ile askeri haritalama.

» 1858: Albrecht Meydenbauer
(Almanya) — Wetzlar Katedrali 6lcimu. F

e Onemli Not: ‘Fotogrametri’ terimini
Meydenbauer literature kazandirmigtir.

* Teknoloji: Analog kameralar,
fototeodolitler ve masa bagi cizim.
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Gelisme: Analitik Donem (1950 - 1980)

B = 1| e Bilgisayarlarin hesaplama giicii
AT Tl stirece dahil oldu.

* Hibrit Surec: Goruntuler analog
(film), 6lcumler bilgisayar destekli.

-« Demet Dengelemesi (Bundle
Adjustment): Kahverengi (Brown,
1958) tarafindan geligtirilen,
gunumuzun temel hesaplama
teknigi.
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Gunumuz: Dijital Donem

3 e Dijital Sensorler: Film yerine
CCD/CMOS.

* Otomasyon: Goruntu igsleme ile
+ otomatik nokta olcumu.

* Hiz: Online ve Gergek Zamanl
(Real-time) uygulamalar.

* Yeni Platformlar: [HA (Drone) ve
Mobil Haritalama.
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Surec Temel Cesitlilik Evrim
Nesne -> Goruntd Merkezi_.izd[lgi]m Mikroskoptan Analogdan tam
-> Olcim -> ve Olcek uyduya, tiptan dijital ve otomatik
Model. kavramlari esastir. ingaata genis sistemlere gecis.
kullanim.
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| Goruntideki Veriyi Kesfetmek

HES 7 ) m=m

AT 1 el
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Yakin resim fotogrametrisi, fiziksel dunyay dijital
hassasiyetle modellememizi saglayan koprudur.
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